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Constructeur 1 Raison sociale ARMANNI SEL
100 ||, 800
Modéles 2 Sigle du constructeur o
=
NASDE16 XAS1016 —
Capacite 3 Q Capacite de levés (Ka)da N 500 1000
Barycentre 4 C Distance du barycentre mm 400 400 1 e B N e
. I.- I " A’ FrT : s R |
Type de traction 5 Manuel Manuel : = e
Guide G Poignées Poigness
Type de roues [ Anterieurfposterisur pleine /pleine
Roues 8 Antériguripostérieur 2 Galets 2 Directrizes
Poids g ~oids gerbeur (batterie axclue) Kg 166 210
Autonomie 10 Autonomie avec travail continu et charge maximum heures 04-10-2001




